
T R A N S P A R E N T
M A S T E R

w i r e l e s s

D A T A M O V E R T M - 4 / T M - 9
F E A T U R E S

• D igi ta l S ig n a l P r o c e s s in g  ( D S P )
E n g in e

• S o ftw a r e  C o n fig u r a b le  M o d e m s
• M o d u la r  D e s i g n  w i t h  S w a p p a b l e

P o w e r  S u p p ly
• D u p le x e r ( In t e r n a l ,  E x t e r n a l ,  N o n e )
• R e d u n d a n t/N o n - R e d u n d a n t  O p t i o n s

D A T A M O V E R R M  F E A T U R E S

• I n c r e a s e d  R e lia b i l i ty
• U s e s  T w o  s ta n d a r d  D a ta M o v e r  T R

T r a n s c e i v e r s
• A u tom at i c  S w itc h o v e r  t o  R e d u n d a n t

T r a n s c e i ve r
• I n d i c a t o r  S h o w s  A c t i v e  T r a n s c e i v e r
• I n t e r n a l  B a c k - u p  f o r  A C - P o w e r e d

M o d e ls

A P P L I C A T I O N S

• S C A D A Te le m e t ry  S y s t e m s
• M u ltip le  A d d r e s s  C o m m u n i c a t i o n s
• G a s / O i l  P r o d u c t i o n  a n d  D i s t r i b u t i o n
• W a te r,  G a s  a n d  E lec t r i c  U ti l i t ie s  
• L o tte r ie s
• T r a ffic  C o n tro l
• Indus t r i a l  P r o c e s s  C o n tro l
• R a ilro a d  C o m m u n ic a tio n  S y s tem s

S I M R E X  C o r p o r a t i o n
D a t a M o v e r ™  M a s t e r  S t a t i o n  S e r i e s  

D a ta M o v e r  T M -4  M a s ter  S ta t ion
T r a n s c e iv e r  3 3 0 - 5 1 2  M H z  

D a ta M o v e r  T M -9  M a s ter  S ta t ion
T r a n s c e iv e r  8 0 0 - 9 6 0  M H z

D a ta M o v e r  R M  R e d u n d a n t 
S ta t ion  D S P  R a d i o  C h a s s is

SIMREX..Global wireless solutions. Transparent Wireless Data
F o r  a lm o s t  2  d e c a d e s ,  S IM R E X  C o r p o r a t i o n ’s  w ire le s s  p r o d u c t s  h a v e  b e e n  p r o v i d i n g
w ire le s s  n e tw o rk in g  s o lu tio n s  w ith  a p p lic a t io n s  in  S C A D A , te le m e try, te le c o m m u n ic a t io n s ,
m o b ile  d a ta  a n d  o n lin e  t ra n s a c tio n  m a r k e ts .  S IM R E X  C o r p o r a t i o n  p r o v i d e s  l i c e n s e d  a n d
u n lic e n s e d  s o lu tio n s , in s ta l le d  w o rld w id e . 

DataMover Master Station Series Product Overview
T h e  S IM R E X  D a taM o v e r  R e d u n d a n t,  F u ll-D u p le x  M a s te r  S ta t i on  Se r i es  o f f e r s  t he  u l t im a te
in  re l ia b il ity  a n d  s im p lic ity  f o r  e a s e  o f  c o n f i g u r a t i o n  a n d  o p e r a t i o n .
T h e  D a taM o v e r  M a s t e r  S t a t i o n  S e r i e s  i s  t h e  p r i c e / p e r f o r m a n c e  le a d e r  in  lic e n s e d
m icro w a v e  r a d io  in  t h e  3 3 0 - 5 1 2  M H z  a n d  8 0 0 - 9 6 0  M H z  f r e q u e n c y  r a n g e . I t  g iv e s
in c r e a s e d  t h r o u g h p u t , lo n g e r - r a n g e  a lte r n a t i v e s  f o r  o u r  c u s t o m e rs’ M u ltip le  A d d r e s s
S y s tem s  n e e d s .  T r a n s p a r e n t  a n d  d ire c t  a s y n c h r o n o u s  c o m m u n ica t ion  o f fe r  rea l - t im e
c o m m u n ic a t io n .  N o  e x t r a  s o ftw a r e  o r  p r o g r a m m in g  is  n e e d e d  to  im p le m e n t
c o m m u n ic a t io n s  f ro m  s ta n d a r d  a s y n c h r o n o u s  p r o t o c o ls.
T h e  D a taM o v e r  M a s t e r  S t a t i o n  S e r i e s  m a y  o p e r a t e  a s  a  f u l l  d u p l e x ,  h a l f - d u p l e x  o r  s i m p lex
r a d io  a n d  i s  c o n f i g u r a b l e  a s  a  r e d u n d a n t  m a s t e r  s t a t i o n  o r  r e m o te  rad io .  W h e n  o p e ra t i ng
a s  a  m a s te r  s ta t i on  i t  con t ro l s  a l l  ne tw o r k  p a r a m e t e r s  o f  t h e  r e m o t e s .  T h e  D a ta M o v e r
T M - 4  a n d  T R - 4  o r  t h e  D a ta M o v e r  T M - 9  a n d  D a taM o v e r  T R - 9  r e m o t e  t r a n s c e i v e r s  t o g e t h -
e r  o ffe r  a  n e w  le v e l o f  e a s e  o f in t eg ra t i on ,  r e l i ab i l i t y  and  pe r f o rm a n c e  f o r  o u r  c u s t o m e r s ’
d a ta  n e tw o r k  s y s tem s

DataMover RM Product Overview
T h e  D a taM o v e r  R M  in c o r p o r a tes  tw o  D a taM o v e r  t r a n s c e iv e r s  a n d  p o w e r  s u p p lie s  w ith
a u tom a t i c  o r  m a n u a l  sw itc h - o v e r  c a p a b ility. O n  d e t e c t i o n  o f  a  f a i l u r e ,  t h e  D a ta M o v e r  R M
s w itc h e s  im m e d ia t e l y  t o  t h e  s t a n d b y  t r a n s c e iv e r. T h e  s w itc h - o v e r  o c c u r s  f o r  s e l e c t a b l e
tra n s c e iv e r  a la rm  c o n d itio n s .  S w i t c h - o v e r  a l s o  o c c u r s  w h e n  n o  v a lid  p a c k e ts  a r e  r e c e iv e d
in  a  p r o g r a m m a b le  tim e - f ram e  o f  1  t o  3 0  m in u t e s ,  o r  u p o n  lo s s  o f  p o w e r  t o  t h e  o p e r a t i n g
r a d io . A n  in t e r n a l  b a c k - u p  b a t t e r y  i s  p r o v i d e d  i n  A C - p o w e r e d  m o d e ls  f o r  c o n t i n u e d
o p e rat io n  d u rin g  a  lo s s  o f  p r im a r y  p o w e r.
T h e  D a taM o v e r  R M  R e d u n d a n t  S ta t i on  i s  eas i l y  m a in ta in e d  w ith  S ta n d a r d  D a t a M o v e r
tra n s c e iv e r s  t h a t  a r e  f i e l d - r e p l a c e a b l e .  T h e  D a ta M o v e r  R M  is  p a c k a g e d  in  a  lo w -pro f i l e
( 2 U ) m e ta l  c a s e  t h a t  m a y  b e  p la c e d  o n  a  ta b le t o p  o r  r a c k  m o u n ted .

Why Consider a DataMover Master Station Series Solution?
H ig h  s y s tem  p e rfo rm a n c e  a n d  d a ta  i n teg r i t y ! T h r o u g h  r o b u s t  c o n s t r u c t i o n  
a n d  d ig ita l s ig n a l p r o c e s s in g  t e c h n o lo g y  ( D S P )  w e  o ffe r  u p  t o  1 9 . 2  k b p s  d a ta  t h r o u g h p u t.
R e lia b il ity ! F o r  m i s s i o n  c r i t i c a l  n e e d s ,  s y s t e m  b a c k - u p  c a p a b ility  i s  bu i l t - in .
R a p id  I n s ta lla t i o n ! Q u i c k  r e t u r n  o n  i n v e s t m e n t  d u e  t o  e a s e  o f  w ire le s s  in s ta lla t io n .  T h is
lic e n s e d  r a d io  o ffe r s  t h e  a b il ity  t o  c o m m u n i c a t e  w i t h  a n y  a s y n c h r o n o u s  p r o t o c o l w ith o u t
e x tra  s o ftw a r e  o r  e x tra  p r o g r a m m in g .
P e rfo rm a n c e  u n d e r th e  m o s t  a d v e r s e  c o n d itio n s ! E x c e p tio n a l  d e s i g n  p r o v id e s  e x c e lle n t
p e rfo r m a n c e  in  t h e  f a c e  o f  i n t e r f e r e n c e  o r  d i f f i c u l t  s i g n a l  p a t h s .  W ill a c c e p t  e x t e r n a l
b y p a s s  h ig h  p e rfo r m a n c e  d u p le x e rs  o r  rece i ve  f i l t e r s .
N e tw o rk  W id e  D i a g n o s tic s ! D a ta M o v e r  N e t w o r k  M a n a g e m e n t  s o ftw a r e  s im p lif ie s  ta s k s
a n d  r e d u c e s  t h e  c o s t  o f  m a n a g i n g  t h e  n e t w o r k  in fra s tru c t u r e .  P r o v i d e s  a  n o n - i n t r u s i v e
m e a n s  o f  m a in t e n a n c e  a n d  lin k  m o n ito r in g .

T r a n s p a r e n t  /  W i r e le s s  /  M a s t e r



S IM R E X  D a ta M o v e r  p r o d u c ts  a r e  m a n u f a c t u r e d  u n d e r  a  q u a li ty
s y s t e m  ce r t i f i ed  to  IS O  9 0 0 1 . S im r e x  r e s e r v e s  t h e  r i g h t  t o  m a k e
c h a n g e s  t o  s p e c i f ica tio n s  o f  p r o d u c t s  d e s c r i b e d  i n  t h i s  d a t a
s h e e t  a t  a n y  t i m e  w ith o u t  n o t ic e  a n d  w ith o u t  ob l i ga t i on  t o  no t i f y
a n y  p e r s o n  o f  s u c h  c h a n g e s .
©  2 0 0 4  S IM R E X  C o r p o r a t i o n

2 4 0 6 0 8

D a t a M o v e r T M M a s t e r  S t a t i o n  a n d
D a t a M o v e r  R M  S p e c i f i c a t i o n s

S I M R E X C O R P O R A T I O N

S A L E S &  E N G I N E E R I N G M A N U F A C T U R I N G &  S E R V I C E
2 1 2 0  E .  N A N T U C K E T T D R I V E 5 4 9 0  B R O A D W A Y S T .
G I L B E R T ,  A R I Z O N A 8 5 2 3 4   U S A L A N C A S T E R ,  N E W Y O R K 1 4 0 8 6   U S A
P H O N E ( 4 8 0 )  9 2 6 - 6 0 6 9 P H O N E ( 7 1 6 )  2 0 6 - 0 1 7 4
F A X ( 3 0 5 )  6 7 5 - 7 7 9 4 F A X ( 7 1 6 )  2 0 4 - 0 4 7 6

W W W . S I M R E X . C O M

General
F r e q u e n c y  R a n g e : D a taM o v e r  T M - 4 :  3 3 0  t o  5 1 2  M H z

D a taM o v e r  T M - 9 :  8 0 0  t o  9 6 0  M H z
T x  /  R x  S p lit: D a taM o v e r  T M - 4 :  S i m p l e x  t o  1 3 2  M H z

D a taM o v e r  T M - 9 :  S i m p l e x  t o  1 6 0  M H z
D a ta  I n te r f ace : R S - 2 3 2 ,  D B - 2 5  F e m a l e  C o n n e c tor

S u p p o r ts :  TX D ,  R X D ,  R T S ,  C T S ,  D C D ,  R U S ,  
A U X  P O W E R , D S R ,  a n d  G N D

F r e q u e n c y  P r o g r a m m a b ility : 6 . 2 5  k H z  i n c r e m e n ts  to  a n y  M A S  
c h a n n e l  pa i r

O p e rat io n a l M o d e s A s y n c . -  S im p lex ,  ha l f - dup lex ,  f u l l -  dup lex  
( s y n c h r o n o u s  a v a ila b l e  i n  D a t a M o v e r  T M - 4 B  
a n d  D a taM o v e r  T M - 9 B )

Transmitter
F r e q u e n c y  S tabi l i ty : + / -  0 . 0 0 0 1 5 %  ( 1 . 5  p p m )
C a rr ie r  P o w e r: 0 . 1  t o  5  W a tts  P r o g r a m m a b le
C a rr ie r  P o w e r  A c c u r a c y : N o r m a l  + / -  1 . 5  d B
D u ty  C y c le :  C o n tin u o u s
O u tpu t  Im p e d a n c e : 5 0  O h m s

Receiver
T y p e : D o u b le  C o n v e rs i on  S u p e r h e t e r o d y n e
F r e q u e n c y  S tabi l i ty : + / -  0 . 0 0 0 1 5 %  ( 1 . 5  p p m )
A d j a c e n t  C h a n n e l (E IA) : 6 0  d B  n o m ina l

Power Supplies
P rim a r y  P o w e r: 1 0 0 - 2 4 0  V a c  ( 5 0 / 6 0  H z )

2 4 / 4 8  V d c  ( 2 1  t o  6 0  V d c )
1 2 5  V d c  e x t e r n a l
1 2  V d c  e x t e r n a l

P o w e r  R e q u ire d : <  6 0  W a t t s  nom ina l

Mode / Diagnostics
M o d u la t i on : D igi ta l  /  C P F S K
L a te n c y  ( R x - T x - R x ) : 1 0  m s  i n c l u d i n g  R T S / C T S  d e l a y  
C T S  D e lay : 0 - 2 5 5  m s e c  p r o g r a m m a b le  i n  1  m s e c  

i n c r e m e n ts
P T T  D e lay : 0 - 2 5 5  m s e c  p r o g r a m m a b le  i n  1  m s e c  

i n c r e m e n ts
D a ta  R a te ( r f ) : D a taM o v e r  T M - 4 E :  4 8 0 0  b p s

D a taM o v e r  T M - 9 E :  4 8 0 0  b p s
D a taM o v e r  T M - 4 A :  9 6 0 0  b p s
D a taM o v e r  T M - 9 A :  9 6 0 0  b p s
D a taM o v e r  T M - 4 C :  1 9 , 2 0 0  b p s

D a ta  R a t e  ( d a ta ) : 1 1 0  b p s  -  3 8 . 4  k b p s
B it E r ro r  R a t e  S e n s it ivi ty : D a taM o v e r  T M - 4 E :  4 8 0 0  b p s : B E R  1 x 1 0 - 6

@ -11 4  d B m  typ i ca l
D a taM o v e r  T M - 9 E :  4 8 0 0  b p s : B E R  1 x 1 0 - 6

@ -11 3  d B m  typ i ca l
D a taM o v e r  T M - 4 A :  9 6 0 0  b p s : B E R  1 x 1 0 - 6

@ -11 0  d B m  typ i ca l
D a taM o v e r  T M - 9 A :  9 6 0 0  b p s : B E R  1 x 1 0 - 6

@ -11 0  d B m  typ i ca l
D a taM o v e r  T M - 4 C :  1 9 . 2  k b p s  B E R  1 x 1 0 - 6

@ - 1 0 5  d B m  typ i ca l
L o c a l D i a g n o s t i c s : I n c l u d e d  in  a ll m o d e ls
N e t w o r k - w id e  D i a g n o s t ics : O p tio n a l In S ite ™  R a d io  S y s t e m  

M a n a g e m e n t  sof tw a r e

Physical
D im e n s i o n s : 8 .8  cm  (3 .5  i n ) (2U )  h ig h

4 3 .7  c m  ( 1 4 . 3  i n )  w i d e
3 6 .3  c m  ( 1 4 . 3  i n )  d e e p

W e igh t : 9  k g  ( 1 9 . 8  l bs )
F r o n t  P a n e l: D e t a c h a b l e  f o r  c o n v e n ie n t lo c a tio n  o f 

K e y p a d /L C D  p a n e l
R a c k  M o u n t: F lu s h  o r  5  i n c h  o f fse t

Environmental
Te m p e r a t u r e  R a n g e : - 3 0 ° C  t o  + 6 0 ° C  ( - 2 2 ° F  t o  + 1 4 0 ° F )  a t  

9 5 %  h u m id i ty  (n o n - c o n d e n s ing )

Agency Approvals
D a ta M o v e r  T M - 4 A : F C C  P a rt 9 0

I n d u s t r y  C a n a d a  &  E N T E L A  ( sa fe t y )
D a ta M o v e r  T M - 4 E : E T S I:  E T S  3 0 0  1 1 3

E M C :  E N  3 0 0  2 7 9
C E  M a r k  &  E N T E L A  ( sa fe t y )

D a ta M o v e r  T M - 9 A : F C C  P a rt 1 0 1
I n d u s t r y  C a n a d a  &  E N T E L A  ( sa fe t y )

DataMover RM Specifications
Physical
C a s e : S t e e l  ( r a c k  m o u n t a b l e  2 U )
D im e n s i o n s : 8 .9  cm  ( 3 . 5 " )  h i g h

4 8 .3  c m  (19 .0 " )  w id e
3 5 .6  c m  ( 1 4 . 0 " )  d e e p

W e igh t : 5 . 7 4  k g  ( 1 2 . 6 5  l bs )  w / o  t r a n s c e iv e r s  
1  k g  ( 2 . 2  l b s )  a d d i t i o n a l  f o r  e a c h  
D a taM o v e r  D S P  tra n s c e ive r

Environmental
Te m p e r a t u r e  R a n g e : w ith  D C  i n p u t  – 3 0 °  t o  +  6 0 ° C  

( - 2 2 °  t o  1 4 0 ° F )
w ith  A C  i n p u t  0 °  t o  +  6 0 ° C  
( 3 2 °  t o  1 4 0 ° F )

H u m id i ty : 9 5 %  a t  4 0 ° C  ( 1 0 4 ° F ) ,  N o n - C o n d e n s i n g  

Power Supplies 1 1 5 / 2 3 0  V a c  w ith  b a tte r y  b a c k u p
1 2  V d c  ( 1 0 .5  -  1 5  O p e r. R a n g e )
2 4  V d c  ( 1 8  -  3 6  O p e r. R a n g e )
4 8  V d c  ( 3 6  -  7 2  O p e r. R a n g e )

General
F r e q u e n c y  R a n g e : D e p e n d e n t  o n  D a taM o v e r D S P  tra n s c e i ve r s  

u t i l ize d  ( o r d e r in g  i n f o  s h o w n  b e low) .
D a ta  I n te r f ace : R S - 2 3 2 , D B - 2 5  F e m a l e  C o n n e c tor

S u p p o rts :  T X D ,  R X D ,  R T S ,  C T S ,  D C D ,  R U S ,  
A U X  P O W E R ,  D S R , R e m o t e  s w itc h - o v e r  
a n d  G N D

A larm  O u tpu t : Te r m i n a l s  –  d r y  c o n t a c t s  f o r  A C  fa i l  o r  
t r a n s c e i v e r  s w i t ch -ove r

Transceiver Ordering Options
X C V R  C o m p lem e n t: 1 ,  2  o r  n o  D a ta M o v e r  T R  t r a n s c e iv e r s    

m o u n t e d  i n  t h e  c h a s s i s


